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OBJETIVOS GERAIS:
Capacitar o aluno a identificar um mecanismo e conhecer suas caracteristicas cinematicas.

EMENTA:

Mecanismos Articulados. Velocidades e Aceleragbes nos Mecanismos. Camos. Engrenagens Cilindricas,
Helicoidais, Cbnicas e Parafusos sem-fim. Trens de Engrenagens. Mecanismos Especiais. Mecanismos de
Cdédmputo. Introducgdo a Sintese.

CONTEUDO PROGRAMATICO:

1. Introducdo Estudo dos Mecanismos: Mecanismos e maquinas. Tipos de movimentos. Conexdes e
cadeias cinematicas. Transmissao de movimento.

2. Mecanismos Articulados: Sistema de quatro barras. Sistema manivela-cursor. Mecanismos de retorno
rapido. Alavanca articulada. Pantégrafo. Juntas de Hooke, Oldhan e Universal. Mecanismos de movimento
intermitente. Andlise de velocidade dos mecanismos articulados.

3. Cames: Projetos gréfico e analitico de excéntricos. Excéntricos de disco com haste radial. Excéntricos de
disco com haste oscilante. Excéntricos de haste de retorno comandado. Excéntricos cilindricos.

4. Engrenagens Cilindricas de Dentes Retos: Envolvente. Caracteristicas da envolvente. Interferéncia.
Engrenagens intercambiaveis. Nimero minimo de dentes. Folga no vdo. Engrenagens internas. Engrenagens
cicloides. Engrenagens cilindricas com dentes rebaixados.

5. Engrenagens CoOnicas e Helicoidais - Parafusos sem-fim: Tipos de engrenagens cbnicas. Tipos de
engrenagens helicoidais. Parafusos sem-fim.

6. Tipos de engrenagens helicoidais: Trens de engrenagens. Trens planetarios. Aplicacdes e montagens.

7. Mecanismos de Computo: Introducdo. Mecanismos de computadores analdgicos e digitais. Inversdes
dos movimentos. Excéntricos e engrenagens de cOmputo. Sistemas articulados geradores de funcdes.
Diagramas de blocos.




METODOLOGIA:

Aulas expositivas com utilizacdo de slides, e a apresentacdo de alguns modelos de mecanismos, utilizados pela
Engenharia Mecanica, utilizando softwares comerciais para calculos dos parametros cinematicos.

CRITERIO DE AVALIACAO:
Provas escritas, trabalhos praticos e seminarios.
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